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SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

DLA INWESTYCJI

,Budowa zbiornika zapasowego wody na Stacji Uzdatni ania
Wody w Rudniku Wielkim wraz z modernizacj g stacji”.

Adres: SUW w miejscowosci Rudnik Wielki
nr ewid. 59/3, obreb Rudnik Wielki,
gm. Kamienica Polska

Inwestor: Gmina Kamienica Polska
ul. Konopnickiej 12
42-260 Kamienica Polska

WSPOLNY StOWNIK ZAMOWIE N
Gtowny kod obiektu

45310000-3 — Roboty instalacyjne elektryczne

45311000-0 — Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
45314310-7 — Uktadanie kabli

45315300-1 — Instalacje zasilania elektrycznego

45317000-2 — Inne instalacje elektryczne

45317300-5 — Instalowanie elektrycznych urzgdzen rozdzielczych
45232430-5 — Roboty w zakresie uzdatniania wody
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania robét elektrycznych

przy realizacji inwestycji ,Budowa zbiornika zapasowego wody na Stacji Uzdatni ania Wody
w Rudniku Wielkim wraz z modernizacj a stacji”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obj etych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania robét zwigzanych z budowg instalacji
elektrycznych i AKPIA dla przebudowy stacji uzdatniania wody. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji
dotyczg prowadzenia robét elektrycznych na terenie stacji uzdatniania wody.
Zakres robot:

— Ulozenie nowych kabli zasilajgcych do nowoprojektowanej rozdzielnicy,

- Montaz agregatu prgdotworczego,

— Ulozenie kabli sygnatowych oraz sterowniczych do urzgdzen automatyki,

— Ulozenie kabli sygnatowych do sond pomiarowych znajdujgcych sie w zbiorniku retencyjnym,

- Montaz nowej rozdzielnicy technologicznej,

— Montaz nowych opraw oswietleniowych w technologii LED,

- Wymiane instalacji elektrycznej potrzeb wtasnych.

- Wymiane instalacji odgromowej i uziemiajacej.

1.4. Roboty towarzysz ace
Przy realizacji niezbedne bedzie wykonanie rob6t dodatkowych:
« wykopy ziemne,

1.5. Okre$lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami, Przepisami
Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych i ST " Wymagania ogolne”.

1.6. Ogdlne wymagania dotycz ace robét

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakosc¢ ich wykonania, zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogblne wymagania dotyczace robét podano w ST " Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY

W materiatach przetargowych podano typy urzadzen i materiatdw wytgcznie w celu okreslenia oczekiwan
Inwestora, co do parametrow technicznych urzadzen, Wykonawca moze zastosowaé urzgdzenia i materiaty
o charakterystykach nie gorszych niz podane jako przyktadowe.

3. SPRZET

Ogdblne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST Wymagania ogélne.

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogélnymi ST Wymagania ogoélne. Materialy przewidziane do wykonania
rob6t mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego.
Dla materiatow dtugich nalezy stosowac przyczepy diuzycowe, a materialy wysokie nalezy zabezpieczy¢
w czasie transportu przed przewrdceniem oraz przesuwaniem . Bebny z kablami nalezy przetaczaé zgodnie
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z kierunkiem strzafki na tabliczce bebna. Unika¢ transportu kabli w temperaturze nizszej od —15°C. w czasie
transportu i przechowywania materiatow elektroenergetycznych nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce ze
specjalnych wtasciwosci tych urzgdzen, zastrzezonych przez producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne warunki wykonania robét
Ogblne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST ,\Wymagania ogélne”.

5.1.1. Potgczenia elektryczne przewodow

e powierzchnie stykajgcych sie elementow torow pradowych oraz przektadek ipodktadek
metalowych, przewodzacych prad, powinny byé doktadnie oczyszczone i wygtadzone.

e zanieczyszczone styki (zaciski aparatéw, przewody i pokryte powtokg metalowg ogniowg lub
galwaniczng nalezy tylko zmywac odczynnikami chemicznymi i szlifowa¢ pastg polerska.

» powierzchnie zestykdw nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg wazeling bezkwasowg

e polgczenia nalezy wykona¢ spawaniem, srubami lub winny sposéb okreslony w projekcie
technicznym. Szyny o szerokosci wiekszej od 120 mm zaleca sie tgczy¢ przez spawanie.

e $ruby, nakretki i podktadki stalowe powinny by¢ pokryte galwanicznie warstwg metaliczng

* potaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi zaleca sie¢ wykonywa¢ za pomocg spawania.
Wszelkie potgczenia elektryczne w ziemi nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg, np. przez pokrycie
lakierem bitumicznym lub owiniecie tasma.

5.1.2. Potaczenia elektryczne kabli i przewodow

e zyly jednodrutowe mogg mie¢ zakonczenia:

— proste, nie wymagajgce obrdbki po zdjeciu izolacji, przytaczane do zaciskéw srubowych;

- oczkowe, dla przewodow podtagczanych pod $rube lub wkret; oczko o $rednicy
wewnetrznej wiekszej ok. 0,5 mm od $rednicy gwintu nalezy wygina¢ w prawo;

— sprasowane konce zyt przystosowane do podigczania pod srube z koncéwka kablowa,
koncéwke taczy sie z przewodem przez lutowanie lub zaprasowanie z koncéwka kablowg
do lutowania.

»  zyly wielodrutowe moga mie¢ zakonczenia:

- proste lub oczkowe, stosowane do przewodéw miedzianych, z koncem prostym lub
oczkiem dobrze oczyszczonym i pocynowanym, takie zakonczenia dopuszcza sie tylko
w przypadku, gdy zaciski nie pozwalajg na zastosowanie koncowki lub tulejki;

-z koncowka kablowg podigczane pod srube ; kohcodwke montuje sie przez prasowanie,
lutowanie , lub spawanie;

-z tulejkg (koncoéwka rurkowa) umocowang przez zaprasowanie

5.1.3. Sruby i wkr ety w pot gczeniach

Sruby i wkrety do fgczenia szyn oraz przewodéw powinny mieé takg diugos¢, aby po skreceniu
potgczenia wystawaty co najmniej na wysokos¢ 2-6 zwojow. Nie dotyczy to srub dostarczanych
przez wytwaorce wraz z aparatem, jesli zostanie zachowana wysokos$¢ sruby ok. 2-3 mm, wystajgcej
poza nakretke

5.1.4. Przytaczanie do gniazd bezpiecznikowych, opraw o swietleniowych itp.

e w gniazdach bezpiecznikowych przewdd doprowadzajgcy nalezy potgczy¢ z szyng gniazda (Srubg
stykowa), a przewdd zabezpieczany z gwintem

* w oprawach oswietleniowych i podobnym osprzecie przewdd fazowy lub "+" nalezy taczy¢ ze
stykiem wewnetrznym, a przewdd neutralny lub "-" z gwintem (oprawka)

5.1.5. Prace spawalnicze

+ prace spawalnicze nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zanieczysci¢ elementéw izolacyjnych, aparatéw
i przewodéw odpryskami roztopionego metalu.

e prace spawalnicze nalezy wykonywa¢ w odlegtosci bezpiecznej od aparatow iurzgdzen
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zawierajgcych olej lub odpowiednio zabezpieczy¢ te urzadzenia i aparaty.
5.1.6. Monta z urzadzen rozdzielczych, oszynowania i osprz  etu

« Przed przystgpieniem do montazu rozdzielnic nalezy sprawdzi¢ poprawnosé wykonania kanatéw
kablowych, przepustéw szynowych, wypoziomowanie ram nosnych pod rozdzielnicami.

e« Montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadzi¢ nalezy zgodnie z odpowiednimi instrukcjami
montazu tych urzadzen.

+ Kable nalezy uktada¢ w sposéb zapewniajacy szybka ich identyfikacje i tatwy dostep.

e Odgalezienia od szyn gtéwnych ipodigczenia szyn do aparatéw nie powinny powodowac
niedopuszczalnych naciggéw i naprezen.

e W szynach zbiorczych sztywnych stosowaé odpowiednie kompensatory

» Dla podigczenia szyn i kabli nalezy stosowa¢ standardowe $ruby z gwintem metrycznym i z tbem
szesciokgtnym

* Najmniejsze dopuszczalne odstepy izolacyjne nalezy zachowaé¢ zgodnie z przepisami

5.1.7. Préby monta zowe

Po zakonczeniu robét elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem, Wykonawca zobowigzany jest do
przeprowadzenia tzw. pr6b montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robét wraz
z dokonaniem potrzebnych pomiaréw iprébnym uruchomieniem poszczegdélnych linii, instalacji,
rozdzielnic, urzadzen.

5.1.8. Uwagi do realizacji robét

Wszystkie prace nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami budowy i eksploatacji urzadzenh
elektrycznych.

Po wykonaniu rob6t nalezy pomiarowo sprawdzi¢ skuteczno$¢ ochrony od porazen.

Na wszystkich kablach utozonych w kanalizacji kablowej oraz w ziemi nalezy zatozy¢ oznaczniki kablowe.

5.2. Warunki szczego6towe
5.2.1. Uktadanie kabli

Kable ukfada¢ w ziemi, w rowach kablowych. Wykonanie wykopow przewidziano reczne. W rowach
kablowych kable uktada¢ na gtebokosci 0,7 m na podsypce z piasku 0,1 m. Przy ukfadaniu zachowa¢ 3%
zapas. Utozone kable zasypa¢ warstwg piasku 0,1 m, warstwg ziemi rodzimej, przykryé folia koloru
niebieskiego a nastepnie zasypac¢ pozostatg ziemig rodzima.

Przejscia pod drogami jezdnymi wykona¢ w rurach ostonowych wzmacnianych utozonymi na gleboko$ci
1,2 m. Przy wprowadzeniu do rozdzielnic pozostawi¢ zapasy 2,5 m. Po utozeniu w rowie, przed zasypaniem
wykonaé inwentaryzacje geodezyjna.

5.2.2. Rozdzielnice

Rozdzielnice wykona¢ jako przyscienne w obudowie o stopniu ochrony IP54 i zamontowa¢ w budynku
stacji.

5.2.3. Instalacja sitowa, sterownicza, o  $wietleniowa, gniazd wtyczkowych

Przewody w gtéwnych ciggach utozyé w korytkach kablowych mocowanych do sciany lub konstrukciji.
Podejscia do odbiornikéw zainstalowanych przy urzgdzeniach wykonaé¢ natynkowo.

Podejscia do opraw oswietleniowych montowanych na stropie oraz gniazd wtyczkowych i wylgcznikéw
montowanych na $cianach wykona¢ na uchwytach.

Dla wszystkich silnikdw przewiduje sie:

e Zabezpieczenia zwarciowe, przecigzeniowe i przed pracg niepeinofazows.
+  Sterowanie automatyczne

« Mozliwos¢ przejscia na zalgczenie reczne.

* Sygnalizacje optyczng pracy i awarii.

5.2.4. Instalacja pot gczen wyréwnawczych
W budynku stacji utozy¢ szyne wyréwnawczg na wspornikach na $cianie w pomieszczeniu sterowni.

Szyne pomalowac w paski koloru zielonego i zéttego. Podigczenia wyréwnawcze elementéw metalowych
wykona¢ linkami minimum LgY 10mmz2.
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5.2.5. Ochrona od pora zen i uziemienia

Ochrona podstawowa przed dotykiem bezposrednim bedzie zapewniona przez izolacje czynnych czesci
przewodow i urzadzen elektrycznych. Ochrone dodatkowa w projektowanej sieci nN stanowi¢ bedzie
system szybkiego samoczynnego wyigczenia zasilania w przypadku zwaré miedzy czescig czynng a
czescig przewodzgcy dostepna lub przewodem ochronnym zgodnie z PN-HD 60364-4-41:2009, Instalacje
elektryczne niskiego napiecia — Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa — Ochrona przez porazeniem
elektrycznym *.

Jako dodatkowg ochrone przeciwporazeniowg przewidziano szybkie samoczynne wytgczenie realizowane
przy pomocy wylgcznikéw instalacyjnych i wytgcznikédw réznicowo—prgdowych. W obwodach zasilania
odbiornikéw i obwodach gniazd wtyczkowych zastosowaé wytgczniki r6znicowo — pragdowe o pradzie
wyzwalania 30mA. Instalacje wykonac¢ w ukfadzie TNS. Przy rozdzielnicy zainstalowaé uziom typu Galmar
taczac go bednarkg FeZn 30x4mm2 z uziomem zigcza kablowo—pomiarowego.

Instalowanie kanatéw i korytek instalacyjnych.
Wyszczegolnienie robot:

. Trasowanie.

. Odmierzenie i uciecie listwy.

. Wykonanie slepych otworéw.

. Osadzenie kotkéw rozporowych.

. Nawiercenie otworéw w listwie.

. Mocowanie listew za pomocg wkretéw.

. Zmontowanie elementow listew.

. Przygotowanie kleju, oraz przyklejenie listew do podtoza.

CO~NO U WNPE

Instalowanie przewodoéw w korytkach instalacyjnych.
Wyszczegolnienie robét:
1. Rozwiniecie, wymierzenie i uciecie przewodu.
2. Zdjecie pokrywek z listew.
3. Utozenie przewoddw z gieciem na tukach i zatamaniach.
4. Wprowadzenie przewodu do puszek i rozgateznikéw.
5. Zalozenie pokryw.
Przy instalacji przewoddw w korytkach instalacyjnych zachowa¢ wymagang rezerwe przestrzeni korytka.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej ST ,Wymagania Ogolne”
Wszystkie elementy robét instalacji elektrycznych podlegajg sprawdzeniu w zakresie :

e zgodnosci z dokumentacija i przepisami
e poprawnego montazu

* kompletnosci wyposazenia

* poprawnosci oznaczenia

e braku widocznych uszkodzen

* nalezytego stanu izolacji

» skutecznosci ochrony od porazen

6.2. Kontrola w trakcie monta zu

Urzadzenia iaparaty elektryczne oraz kable elektroenergetyczne powinny posiada¢ atest
fabryczny lub $wiadectwo jakosci wydane przez producenta.
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Kontrola i badania w trakcie robo6t

e sprawdzenie i badania kabli po utozeniu, przed zasypaniem,

e sprawdzenie przepustow kablowych, przed zasypaniem

e pomiary geodezyjne przed zasypaniem.

e uziemienia ochronne przed zasypaniem,

e sprawdzenie kanalizacji kablowej i studzienek przed zasypaniem

6.3. Badania i pomiary po-monta zowe

Po zakonczeniu robot nalezy wykonaé proby po-montazowe i nalezy sprawdzic:

* badania kabli elektroenergetycznych na rezystancje izolacji, zachowania ciggtosci zyt
roboczych, a takze zgodnosci faz,

e pomiary rezystancji uziomow,

* pomiary skutecznosci ochrony od porazen

» prawidtowos¢ montazu urzgdzen.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar Rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robét oraz podaniu
rzeczywistych ilosci uzytych materiatdbw. Obmiar Robo6t obejmuje Roboty objete umowg oraz
ewentualne dodatkowe Roboty i nieprzewidziane, ktérych konieczno$¢ wykonania uzgodniona
bedzie w trakcie trwania Robot, pomiedzy Wykonawcg, a Inzynierem/Inspektorem Nadzoru.

Jednostkg obmiarows jest:
a) dla przewodoéw i linii kablowych - 1 m
b) dla osprzetu i urzadzen - 1 kpl./1szt.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady Odbioru Robét podano w ST ,Wymagania ogoélne”.

Wykonawca jest zobowigzany wykona¢ na swolj koszt wszystkie niezbedne pomiary
i sprawdzenia wykonanych Robot elektrycznych.

Odbior Rob6t moze nastgpi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych prob,
pomiaréw i inspekcji, jak rowniez wykonania prac zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST
i poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru, a takze odpowiednimi normami i przepisami.

Do odbioru nalezy przedstawi¢ atesty stosowanych urzadzen i dokumentacje powykonawcza.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Aktualnie obowigzujgce normy i przepisy.

Prawo Energetyczne wraz z rozporzgdzeniami wykonawczymi.
Instrukcje stosowania materiatdw wydane przez Producentow urzadzen.

UWAGA:
Brak przywotania jakiejkolwiek obowi  gzujacego dla w/w robét przepisu prawa lub normy nie
zwalnia wykonawcy z obowi gzku jej stosowania przy realizacji roboét.

Wszystkie nazwy wlasne uzyte dotyczgce urzgdzen itd. podane w niniejszym projekcie nalezy
traktowac jako przykladowe i moga zosta¢ zastgpione ,urzgdzeniami rownowaznymi” innych producentéw
po udowodnieniu identycznych parametréw technologicznych oraz jakosciowych (elementy o zblizonych
charakterystykach i trwatosci). Celem podania typu projektowanego urzgdzenia i producenta bylo
jednoznaczne okreslenie wymagan technicznych i jakosciowych jakie urzgdzenie spetnia¢ musi. Podajgc
nazwe przyktadowego producenta urzgdzenia, armatury itd. w kazdym przypadku uzyto zapisu ,lub
réwnowazny”. Wszelkie zmiany i odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie moga
powodowaé obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a jezeli dotyczg zamiany materiatow
i elementéw okreslonych w dokumentaciji technicznej na inne, nie mogg powodowaé zmniejszenia trwatosci
eksploatacyjnej. W innym przypadku za efekt koncowy/technologiczny odpowiada w petni wykonawca robot.



